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IE5

Duze mozliwosci w matych wymiarach

Zasilanie 1-fazowe 0,1 - 0,4kW, 230V

« Metoda sterowania: U/f i uzytkownika

« Bardzo mate wymiary: 68x128x85mm

« Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,1 — 200Hz

« Czestotliwos¢ nosna 1- 10kHz

« Pamiec trzech ostatnich btedow

« Obudowa P20

« Komunikacja Modbus-RTU

« Ochrona przed zwarciami doziemnymi

« Wyhér forsowania recznego i automatycznego
« Wybor sterowania PNP/NPN

« Sterowanie PID

« Ochrona przed utykiem

« Automatyczny restart po awarii

« Whudowany potencjometr

« Mozliwos¢ monitorowanie poprzez DriveView

« Bardzo mate gabaryty

« Przeciazalnos¢ 150%/min

« Sterowanie 3-przewodowe

« Funkcja motopotencjometru

« 5 programowalnych wejs¢ cyfrowych

« Wejécie analogowe pradowe lub napieciowe
« Wyjécie analogowe napieciowe

« Funkcja Szukania predkosci

« Zabezpieczenia przed zwarciami i przecigzeniami
« Sczestotliwosci krokowych

«...i wiele innych wiasciwosc
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[ Moc silnika | [ Sseriafalownika | Symbol| Napieci i Symbol Komunikacja
[ 001:0.1kW ~004: 0.4kW | | iE5 | 1 1 - faza 230V - Brak
2 3 - fazy 230V C RS485/Modbus
0Ogdlna Specyfikacja
Typ falownika SV xxx iE5-x 001-1 002-1 004-1
Moc [kw] 0.1 0.2 0.4
Dane Moc [kVA] 0.3 0.6 0.95
Znam. Prad FLA Al 08 14 25
wyjsciowe ——
Czestotliwose [Hz] 0~200 Hz
Napiecie V] 3-fazy (3x 230 VAC)
Dane Napiecie \Y] 1-faza 200 ~ 230 V ( + 10 %)
cAiElTh Czestotliwosé [Hz] 50 ~ 60 Hz (+ 5 %)
wejsciowe —
Prad wejsciowy [A] 20 315) 55
Waga [ka] 0.44 0.46 0.68
Sterowa- Sposab sterowania Sterowanie U/f
nie Rozdzielczo$¢ nastawy czestotliwosci Rozdzielczo$¢ nastawy cyfrowej: 0.01 Hz / Rozdzielczo$¢ nastawy analogowej: 0.06Hz do 60 Hz
Doktadno$¢ nastawy czestotliwosci Cyfrowo: 0.01 % max. czestotliwo$ci wyjsciowej / Analogowo: 0.1 % max. czestotliwosci wyjsciowej
Charakterystyka U/f liniowa, kwadratowa, uzytkownika U/f
Mozliwo$¢ przecigzenia 150 % pradu znamionowego przez 1 minute (charakterystyka odwrotnie proporcjonalna do czasu)
Forsowanie momentu Reczne forsowanie momentu (0 ~ 15 %), Automatyczne forsowanie momentu
Klawiatura 4 cyfry, 7 segmentéw
Metoda sterowania klawiatura / Listwa zaciskowa / protokét komunikacji Modbus
Nastawa czestotliwosci Analogowo: 0 ~ 10V lub 0 ~ 20mA lub potencjometr na falowniku / Cyfrowo: Klawiatura / Modbus RTU
Regulacja automatyczna PID/ Sterowanie Gora-Dét / Sterowanie 3-przewodowe
Wejscie Zaciski P1-P5 Wybdr sterowania PNP/NPN
Wejscie swobodnie programowalne
Wyjscie Przekaznik wielofunkcyjny Przekaznik NO i NC — wskazanie wszystkich awarii i bledow.
Napiecie max 250VAC 0,3A/30VDC 1A
Wyjécie analogowe 0-10VDC (mniej niz 10mA) Wybor:
Czestotliwos¢ / Prad / Napiecie / Napiecie DC
Ochrona Bledy i awarie Zbyt duze i niskie napigcie, Przecigzenie, Przegrzanie falownika, Przegrzanie silnika,
Brak fazy na wyjsciu i wejsciu, Btad zewnetrzny, Btad komunikaciji, Utrata sygnatu
zadajacego, Blad sprzetowy
Alarmy Ochrona przed utykiem
Obudowa IP20

LS Inverter Series | 3




1 C 5 Ekonomiczne rozwiazanie
I Zasilanie 1-fazowe 0,4 - 2,2kW, 230V

= + Whbudowany filtr Rl klasy A + Atotuning silnika
« Sterowanie wektorowe oraz U/f « Przeciazalnos¢ 150%/min
o « Automatyczny autotuning silnika « 8 predkosci krokowych
+ 150% momentu dla 0,5Hz « Wyjscie przekaznikowe i otwarty kolektor
T < + (zestotliwos¢ wyjsciowa 0,1 — 400Hz « (zas pryspieszania do 6000sek
O » Czestotliwo$¢ nosna 1- 15kHz + Ochrona przed przeciazeniami i zwarciami
e 7 » Pamiec pieciu ostatnich btedéw + Skalowane wejscie analogowe pradowe i napieciowe
e + Obudowa P20 « Funkcja kompensacji poslizgu
: 3 + Komunikacja Modbus-RTU jako opcja « Zabezpieczenia temperaturowe falownika
A\ WARNING + Ochrona przed zwarciami doziemnymi «...i wiele innych wtasciwosc
'F:ﬁff’i";ﬁ"'ﬁﬂ?ﬁ'sﬁﬁt « Wybor forsowania recznego i automatycznego
VN W « Wybor sterowania PNP/NPN
W « 5 programowalnych wejs¢
= e P | « Regulator PID
. , + Ochrona przed utykiem
i « Automatyczny restart po awarii

+ Whudowany potencjometr
+ Sterowanie Gora-Dét i 3-przewodowe
+ Mozliwos¢ monitorowanie poprzez DriveView
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[ Moc silnika | [ Seriafalownika | [Symbol[ Napigci i | [symbol | Filtr RFI |
[ 001:0.1kW ~004: 0.4kW | | iC5 | [ 1 | 1-faza230v | L F ] Klasy A |
0gdlna Specyfikacja
Typ falownika SV xxx iC5-x 004-1F 008-1F 015-1F 022-1F
Moc [HP] 05 1 2 3
silnika kW] 0.37 0.75 15 22
Dane Moc [kVA] 0.95 1.9 3.0 45
e Prad FLA [A] 25 5 8 12
wyjsciowe ~r
Napiecie V] 3-fazy (3x 230 VAC)
Czestotliwose [Hz] 0.1 ~400 Hz
Dane Napigcie I\ 1-faza 200 ~ 230 V (+ 10 %)
ATElIL Czestotliwose [Hz} 50 ~ 60 Hz (+5 %)
wejsciowe —
Prad wejsciowy [A] 55 9.2 16 216
Waga [ka] 0.87 0.89 1.75 1.85
Sterowanie Sposdb sterowania Wektorowe / U/f
Rozdzielczo¢ nastawy czestotliwosci Rozdzielczos¢ nastawy cyfrowej: 0.01 Hz
Rozdzielczo$¢ nastawy analogowej: 0.06Hz do 60 Hz
Doktadno$¢ nastawy czestotliwosci Cyfrowo: 0.01 % max. czestotliwo$ci wyjéciowe;
Analogowo: 0.1 % max. czestotliwosci wyjsciowej
Charakterystyka U/f liniowa, kwadratowa, uzytkownika U/f
Mozliwo$¢ przeciazenia 150 % pradu znamionowego przez 1 minute 200% przez 30sec (charakterystyka odwrotnie proporcjonalna do czasu)
Forsowanie momentu Reczne forsowanie momentu (0 ~ 15 %), Automatyczne forsowanie momentu
Klawiatura 3 cyfry, 7 segmentéw
Metoda sterowania klawiatura / Listwa zaciskowa / protokot komunikacji Modbus
Nastawa czestotliwosci Analogowo: 0 ~ 10V lub 0 ~ 20mA lub potencjometr na falowniku
Cyfrowo: Klawiatura / Modbus RTU
Rodzaje sterowania Regulacja automatyczna PID/ Sterowanie Géra-Dét/ Sterowanie 3-przewodowe
Wejécie Zaciski P1-P5 Wybor sterowania PNP/NPN
Wejécie swobodnie programowalne
Wyjscie Przekaznik wielofunkcyjny Przekaznik NO i NC — wskazanie wszystkich awarii i btedow.
Napiecie max 250VAC 0,3A/ 30VDC 1A
Przekaznik elektroniczny 24VDC (mniej niz 50mA)
Wyjscie analogowe 0-10VDC (mnigj niz 10mA) Wybor:
Czestotliwosc / Prad / Napiecie / Napiecie DC
Ochrona Btedy i awarie Zbyt duze i niskie napiecie, Przecigzenie, Przegrzanie falownika, Przegrzanie silnika,
Brak fazy na wyjsciu i wejéciu, Btad zewnetrzny, Btad komunikacii, Utrata sygnatu zadajacego, Btad sprzetowy
Alarmy Ochrona przed utykiem, Przecigzenie
Obudowa P20
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Uniwersalny dla wszystkich aplikacji
Zasilanie 1-fazowe 0,4 - 1,5kW, 230V
Zasilanie 3-fazowe 0,4 - 22kW, 400V

IG5A

« Sterowanie wektorowe oraz U/f

« Automatyczny autotuning silnika

« 150% momentu dla 0,5Hz

« Whudowany filtr RFI

« Dodatkowa druga klawiatura jako opcja
« Intuicyjna klawiatura

« Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,1 — 400Hz

« Czestotliwos¢ nosna 1- 15kHz

« Margines napiecia zasilania -15% +10%
« Temperatura pracy -10°C+50°C

« Pamiec pieciu ostatnich btedéw

« Obudowa IP20

« Komunikacja Modbus-RTU w standardzie

« Wybdr forsowania recznego i automatycznego
« Wybdr sterowania PNP/NPN

« Wejscie analogowe -10V +10V

« 8 programowalnych wejs¢

« Whudowany modut hamujacy

« Regulator PID

« Wybér kontroli wentylatora chtodzacego

« Automatyczny restart po awarii

« Sterowanie Gora-Dét i 3-przewodowe

« Funkcja uspienia falownika

« Funkgja kinetycznego buforowania energii

« Mozliwo$¢ monitorowanie poprzez DriveView
«...i wiele innych wtasciwosci
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[ Moc silnika | [

Seria falownika | Symbol | Napigcie znamionowe

[ 004: 0.4kW ~ 220: 22kW | [

iG5A | 1 1-faza 200 ~230V

2 3 -fazy 200 ~230V

0Ogdlna Specyfikacja 3-fazy 380 ~ 480V
e T N TR R
[HP]

sulmka [kW] 0. 75

Dane Moc [KVA] 0.95 1.9 3.0

znam. Prad FLA [A] 25 5 8

wyjéciowe Napiecie V] 3-fazowe 200 ~ 230 V

Czestotliwos¢ [Hz] 0 ~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz)

Dane Napiecie V] 1-fazowe 200 ~ 230 V (+10 %, -15%)

znam. Czestotliwosé [Hz] 50 ~ 60 Hz (+-5 %)

wejsciowe

Waga k]

[HP]
S|In|ka [kW] 0 37 0. 75
Dane Moc [kVA] 1.1 1.9 3 4.5 6.5 9.1 12.2
znam. Prad FLA [A] 11 25 4 6 9 12 16
wyjéciowe Napigcie \Y] 3-fazowe 380 ~ 480 V
Czestotliwose [Hz] 0 ~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz
Dane Napigcie \Y] 3-fazowe 380 ~ 480 V (+10 %, -15%)
znam. Czestotliwos¢ [Hz] 50 ~ 60 Hz (+5 %)
wejsciowe
Waga ka]

Moc silnika [HP]
[kW] 18 5
Dane znam. Moc [kVA] 18.3 22.9 29.7 34.4
wyj$ciowe Prad FLA [A] 24 30 39 45
Napiecie [V] 3-fazowe 380 ~ 480V
Czestotliwose [Hz] 0~ 400 Hz (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz
Dane znam. Napiecie [V] 3-fazowe 380 ~ 480V (+10 %, -15%
wejéciowe Czestotliwos¢ [Hz] 50 ~ 60 Hz (+5 %)
Waga [kg] 9.00 9.00 13.3 13.3
Sterowa- Sposéb sterowania Wektorowe / Uff
nie Rozdzielczo$¢ nastawy czgstotliwosci Rozdzielczo$¢ nastawy cyfrowej: 0.01 Hz
Rozdzielczo$¢ nastawy analogowej: 0.06Hz do 60 Hz
Doktadno$¢ nastawy czestotliwosci Cyfrowo: 0.01 % max. czestotliwosci wyjéciowej
Analogowo: 0.1 % max. czestotliwosci wyjsciowej
Charakterystyka U/f liniowa, kwadratowa, uzytkownika U/f
Mozliwo$¢ przeciazenia 150 % pradu znamionowego przez 1 minute 200% przez 30sec (charakterystyka
odwrotnie proporcjonalna do czasu)
Forsowanie momentu Reczne forsowanie momentu (0 ~ 15 %), Automatyczne forsowanie momentu
Klawiatura 4 cyfry, 7 segmentow
Metoda sterowania klawiatura / Listwa zaciskowa / protokét komunikacji Modus
Nastawa czestotliwosci Analogowo: 0 ~ 10V lub -10 +10V [ub 0 ~ 20mA
Cyfrowo: Klawiatura / Modbus RTU
Rodzaje sterowania Regulacja automatyczna PID/ Sterowanie Géra-Dét / Sterowanie 3-przewodowe
Wejscie Zaciski P1-P8 Wybor sterowania PNP/NPN
Wejécia swobodnie programowalne
Wyjscie Przekaznik wielofunkcyjny Przekaznik NO i NC - wskazanie wszystkich awarii i bledow.
Napigcie max 250VAC 0,3A/ 30VDC 1A
Przekaznik elektroniczny 24VDC (mniej niz 50mA)
Wyjécie analogowe 0-10VDC (mniej niz 10mA) Wybér:
Czestotliwos¢ / Prad / Napiecie / Napiecie DC
Ochrona Btedy i awarie Zbyt duze i niskie napiecie, Przeciazenie, Przegrzanie falownika, Przegrzanie silnika,
Brak fazy na wyjéciu i wejsciu, Btad zewnetrzny, Btad komunikacji, Utrata sygnatu zadajacego, Btad sprzetowy
Alarmy Ochrona przed utykiem, Przecigzenie
Obudowa 1P20
Inne Whbudowany modut hamujagcy, komunikacja LS Bus/ Modbus RTU, Zewnetrzna klawiatura z przewodami 2m/3m/5m
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Falownik ogdlnego przeznaczenia
1 faza 0.4~2.2kW(0.5~3HP), 200~240V
3 fazy 0.4~15kW(0.5~20HP), 200~240V
fazy 0.4~75kW(0.5~100HP), 380~480V

i « Sterowanie U/f i bezczujnikowe wektorowe
« Whudowany filtr EMC (3 oraz modut hamuacjy
« Instalacja jeden przy drugim
« Kompaktowa budowa, maty gabaryt
« Proste funkgje PLC (sekwencja)
« Opcyjne karty komunikacji:
-Pro us-DP, CANopen, EtherNet
« Dostepny w stopniu IP66 (0.4~22kW)
« Kontrola PM (w rozwoju)
+ Wymiana I/0 za pomoca P2P
« Diagnostyka zywotnosci kondensatoréw i wentylatoréw

4
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Konfiguracja modelu

T oo oeooono o

‘ LS Low Voltage ‘ ‘ Moc silnika (kW) ‘ [ Seia | Zasilanie Klawiatura Stopien IP Filtr EMC Diawik DC 1/0
Drive Series 0004 : 0.4kW ~ 0750 : 75kW ‘ $100 ‘ 1: 1-faza 200 ~ 240[V] E : LED Keypad 0 :1P20 F:Wbudowany D : Wbudowany M: Multiple (3.5mm)
2: 3-fazy 200 ~240[V] C : LCD Keypad X : P66 N :Brak N : Brak S: Standard (5mm)
4: 3fazy 380 ~480[V]

Specyfikacja ogdlna

Model numer: LSLV [T S100-1 OO0 0008 0022 Model numer: LSLV [T S100-2 0000

Mocssilnika Heavy [HP] Moc silnika Heavy [HP] 10.0 150 | 200
Duty(HD) [kw] 0 4 0 75 Duty(HD) [kw] 5.5 75 1.0 150
Normal [HP] 1.0 20 3.0 5.0 Normal [HP] 100 15.0 20.0 250
Duty(HD) kw] 0.75 15 22 37 Duty(HD) [kw] 7/ 1.0 15.0 185
Dane wejsciowe Moc Heavy Duty(HD) 1.0 19 3.0 4.2 Dane wyjsciowe Moc Heavy Duty(HD) 9.1 122 175 229
[kVA] Normal Duty(ND) 12 23 38 46 [kVA] Normal Duty(ND) 4 152 213 263
Prad CT  HeawyDutyHD ) 2.5 50 80 1.0 Prad CT  Heavy Duty(HD ) 240 320 460 | 60.0
Prad VT NormalDutyND) 3.1 6.0 96 120 Prad VT Normal Duty(ND) 300 40.0 560 = 69.0
Czestotliwos¢  [Hz] 0~400Hz (IM bezczujnikowy: 0~120[Hz]) Czestotliwos¢  [Hz] 0~400Hz (IM bezczujnlkowy 0~1 ZO[Hz])
Napiecie v 3-fazy 200~240V Napiecie v 3-phase 200~240V
Dane wyjsciowe Napiecie \Y] 1-faza 200 ~ 240VAC (=15%~+10%) Dane wejéciowe Napiecie v 3-phase 200 ~ 240VAC ~ (-15%~+10%)
Czestotliwos¢  [Hz] 50 ~60Hz ( +5%) Czestotliwos¢  [Hz] 50 ~ 60Hz ( +5%)
PradCT  HeawyDutyHD) 4.4 93 156 217 Prad CT  HeayyDutyHD) 2.2 49 84 138 175 185 258 349 508 667
Prad VT Normal Duty(ND) 58 n7z 197 240 Prad VT Normal Duty(ND) 30 6.3 108 1 3.1 19A4 19.4 327 442 62 3 77.2
Wagalkg] (z dfawikiem) 09(1.14) | 13(1.76) 15(1.76) | 2.0(2.22) Waga [kg] (z dtawikiem DC) 09 09 13 33 33
e N T R T e N T e e T e
Mocssilnika Moc (CT) [HP] 100 15.0 20.0 250 30.0 40.0 50.0 60.0 75.0 100.0
[kw] 04 0 75 'I 5 3.7 4,0 5 5 75 1.0 150 185 220 300 370 45.0 550 750
Moc (VT) [HP] 1.0 20 30 5.0 54 75 100 15.0 20.0 250 300 40.0 50.0 60.0 75.0 100.0 1200
[kw] 0.75 15 22 37 40 (13 75 1.0 150 185 220 30.0 370 45.0 550 750 90.0
Dane wyjsciowe Moc Heavy Duty(HD) 1.0 19 30 4.2 6.1 6.5 9.1 122 183 229 29.7 343 46.5 57.2 69.4 83.8 1158
[kVA] Normal Duty(ND) 15 24 39 53 76 76 122 175 229 29.0 335 442 57.2 69.4 81.5 108.2 1288
Prad CT  HeavyDutyHD ) 1.3 25 4.0 55 8.0 9.0 120 16.0 240 300 39.0 45.0 61.0 750 91.0 1100 1520
Prad VT Normal Duty(ND) 20 31 5.1 6.9 100 100 16.0 230 300 380 440 580 750 91.0 107.0 1420 169.0
Czestotliwoé¢ [Hz] 0~400Hz (IM bezczujnikowe wektorowe:0~120[Hz])
Napiecie v 3-fazy 380 ~ 480V
Dane wejsciowe Napiecie v 3-fazy380~480V  AC(—15%~+10%)
Czestotliwos¢  [Hz] 50 ~60Hz ( £5%)
Prad CT  Heavy Duty(HD) 1.1 24 4.2 59 87 9.8 129 175 265 334 436 50.7 56.0 69.0 85.0 103.0 143.0
Prad VT Normal Duty(ND) 20 33 55 75 10.8 108 175 254 334 425 495 65.7 69.0 85.0 100.0 1340 160.0
Wagalkg] (zdfawikiem) 0.9(1.18) 19(1.18) 13(1.77) 1.5(1.80) 20(2.23)  20(2.23) 33 34 46 48 75 258 258 344 344 418 438
Sterowanie Algorytm sterowania Vif, kompensacja pslizgu, Bezczujnikowe wektorowe

Rozdzielczosc nastawy f Cyfrowa: 0.01Hz /Analogowa: 0.06Hz (f max : 60Hz)
Doktadnos¢ nastawy f 1% max czestotliwosci wyjsciowej

Krzywa U/f Liniowa, kwadratowa, uzytkownika
Przecigzalnos¢ HD: 150% 1 minuta, ND: 120% 1minuta
Forsowanie momentu Reczne/automatyczne
Operowanie Klawiatura 4 cyfry, 7 segmentowy LED
Metoda sterowania Klawiatura, listwa I/0, komunikacja
Nastawa f Analog:-10-10[V] /0-10[V], 420[mA]/ Cyfrowo: klawiatura, wejscie impulsowe
Rodzaje sterowania PID, Gora - Dét, 3-przewodowe, Hamowanie DG, Limit c liwosci, Omijanie ¢ liwosci, 2nd funkgja, kompensacja poslizgu, blokada kierunku, szukanie predkosci, hamowanie dynamiczne,
automatyczny restart, auto tuning silnika, buforowanie energii kinetycznej, tryb pozarowy
Wejscia Wejscia cyfrowe NPN(Sink) / PNP(Source) do wyboru przez uzytkownika
Standard I/0(5) Funkdje: Start prawo, Start lewo, Reset, Zewnetrzna awaria, E- stop, Jog, predkosci krokowe, przyspieszanie krokowe
Multiple I70(7) Hamowanie DC przy stopie, 2nd silnik, géra/dét, 3-przewodowe, zmiana sterowania PID na predkosciowe
Wejscie PTC przyspieszanie, hamowanie, wiele innych
Impulsowe 0Hz~32Hz, Stan niski: 0~0.8V, Stan wysoki: 3.5~12V
Wyjscia Otwarty kolektor Sygnaly statusowe, operacji
Przekaznik wielofunkc.  (N.O., N.C)) ponizej AC 250V 1A, ponizej DC30V 1A
Wyjscie analog 0 - 10Vdc (4~20mA): Czestotliwos¢, Prad, Napiecie, Napiecie DC
Wyjscie impulsowe Maximum 32kHz, 10~12[V]
Zabezpieczenia Bledy Przecigzenie/ Zbyt wysokie napiecie / Niskie napiecie / Awaria zewnetrzna / Doziemienie / Przegrzanie falownika / Przegrzanie silnika/ Btad fazy / Elektroniczny termik/

Niedociazenie / Btad komunikacji / Utrata sygnatu zadawania/ Blad sprzetowy / Btad wentylatora / Bta Pre-PID / Brak obciazenia (silnika) / Blad hamulca/ Btad karty opcyjnej/
Bfad wejscia bezpieczenistwa / Blad czujnika temp. falownika/ Btad zapisu parametrow/ Biad I/0

Alarmy Utyk / Przecigzenie / Niedociazenie / Wentylator awaria / Utrata sygnatu zadawania / Przekroczenie pracy ED / Blad autotuning / Kondensator / Zywotnos¢ wentylator
Obudowa IP20, ULTyp 1, (0,4 - 22KW) IP66
Opcje Klawiatura Graficzny LCD (iS7)

Komunikacja Profibus-DP, EtherNet-IP, Modbus-TCP, CANopen
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Fakownik do zastosowari przemystowych
3 fazy 200V : 0.75~75kW(1~100HP), 200~230V
3 fazy 400V : 0.75~375kW(1~500HP), 380~480V

= « Sterowanie stato i zmiennomomentowe (Dual Rating), argorytm
V/f, V/f PG, bezczujnikowy wektor 1i 2, czujnikowy wektor
« Szybki procesor DSP-150 milionéw operadji na sekunde
« Wydajne funkcje pracy:
-Droop control (balansowanie momentu)
-KEB (kinetyczne buforowanie energii)
-Zabezpieczenie przed niedociazeniem
-Hamowanie z kontrolg strumienia
-Autotuning z rotacja lub bez
« katwe operowanie: Asystent parametryzacji, grupa makr uzyt
kownika, przycisk multi, polski jezyk menu
« Sterowanie drugim silnikiem w trybie bezczujnikowym

« Do mocy 22KW dostepny w stopniu ochrony IP54

« Whudowana komunikacja RS485 (Modbus RTU)

« Whudowany modut hamujacy do mocy 22KW

« Whudowany filtr EMC (2 do mocy 22KW

Wbudowany dtawik DC do mocy 220KW

« Przejzysty panel LCD (6 jezykéw w tym polski)

« Opcyjna karta PLC:

platforma Master-K: 14 wej$¢ & 7 wyjsc

« Opcyjnn karta I/0:

11 wejsc & 6 wyjs¢

« Opcyjne karty komunikacji:

Profibus-DP, DeviceNet, Modbus TCP, Rnet, LonWorks, CANopen
« Dedykowane, darmowe oprogramowanie PC: Drive View 7.0

3 ABS Standard - wykonano (do mocy 90kW) / W trakcie (moce powyzej 90kW)
% DNV Standard - wykonano

(€ @® k@B

15014001, 1509001

ABS
Konﬁguracja modelu

mmE o

\ StarvenSerles M0c5|ln|ka H Sena Symbol Zasilanie Symbol Klawiatura| | Symbol Stop|enIP Symbol Filtr EMC Symbol | Dtawik DC
\oooswskw 3750:375kW || is7 [ 2 [Trzyfazy, 200~ 230V N Brak 0 P20 None Brak None Brak
4 | Trzyfazy, 380 ~ 480V i £ Typ1 F Wbudowany D | Wbudowany
S Graficzny (NIEP'\QZH
Specyfikacja og6lna
Ve nume: S LT 5720 m
Moc silnika [HP] 1 100
[kw] 0.75 37 75 185
Dane wyjéciowe Moc [kVA] 1.9 3 4.5 6.1 9.1 122 17.5 22.9 285 33.5 46 57 69 84 116
Prad (CT) [A] 5 8 12 16 24 32 46 60 74 88 16 146 180 220 288
Prad (VT) [A] 8 12 16 24 32 46 60 74 88 124 146 180 220 288 @ 345
Napiecie VI Trzyfazy 200 ~ 230V
Czestotliwosc [Hz] 0,01 ~400Hz (bezczujnikowe wektorowe 1: 0.01~300Hz, bezczujnikowe wektorowe 2 lub czujnikowe wektorowe: 0.01~120Hz)
Dane wejsciowe Napiecie [VI  Trzyfazy 200 ~ 230V (-15% ~ +10%)
Czestotliwos¢ [Hz]  50~60Hz( +5%)
Prad (CT) [A] 83 129 186 24 329 414 58 69 88 96 121 154 191 233 305
Prad (VT) [A] 7 106 148 218 42 52 107 152 190 231 302 | 326
T T e e
Moc silnika [HP] 1 2 3 20
[kw] 075 15 22 55 75 11 15 185 90 110 132 160 185 220 280 315 375
Dane wyjsciowe Moc [kVA] 19 3 45 6.1 9.1 122 175 229 297 34,3 46 57 69 84 116 139 170 201 248 286 329 416 467 557
Prad (CT) [Al 25 4 6 8 12 16 24 30 39 45 61 75 91 110 152 183 223 264 325 370 432 547 613 731
Prad (VT) [A] 4 6 8 12 16 24 30 39 45 61 75 91 10 152 183 223 264 325 370 432 547 613 731 877
Napiecie VI Trzyfazy 380~ 480V
Czestotliwos¢ [Hz] ~ 0.01 ~400Hz (bezczujnikowe wektorowe 1: 0.01~300Hz, bezczujnikowe wektorowe 2 lub wektorowe czujnikowe: 0.01~120Hz)
Dane wejsciowe Napiecie [VI  Trzyfazy 380 ~ 480V (-15% ~ +10%)
Czestotliwos¢ [HzZl 50 ~60Hz(+5%)
Prad (CT) [A] 43 72 106 154 21 258 39 44 57 57 57 69 83 113 154 195 239 286 362 404 466 605 674 798
Prad (VT) [A] 35 53 73 108 138 225 26 33 40 522 90 109 123 162 195 237 282 350 403 463 590 673 796 948
Sterowanie Sposéb sterowania VI, V/f PG, kompensacja poslizgu, bezczujnikowe wektorowe 11 2, wektorowe czujnikowe
Rozdzielczo$¢ nastawy f Cyfrowo: 0.01Hz / Analogowo: 0.06Hz (f max., 60Hz)
Dokfadnos¢ nastawy f Cyfrowo: 0.01% max. f wyjsciowej / Analogowo: 0.1% max. f wyjsciowej.
Krzywa V/f Liniowa, kwadratowa, uzytkownika
Przeciazalnos¢ CT(Heavy duty): 150% przez minute, VT(Normal duty): 110% przez minute.
Forsowanie momentu Reczne i automatyczne.
Operowanie Klawiatura Graficzny panel LCD (6 jezykéw w tym polski)
Metoda sterowania Klawiatura/ Listwa 1/0/ Komunikacja
Nastawa czestotliwosci Analogowo: 0 do 10V /-10 do10V/ 0 do 20mA/ Cyfrowo: Klawiatura
Rodzaje sterowania Regulacja PID/ Géra D6t/ 3-przewodowe /Hamowanie DC/ Limit czestotliwosci / Drugi silnik/ Kompensacja poslizgu /Blokada pracy do przoduy/tytu
Auto restart / Praca z bypassem/ Auto-tuning / Lotny start/ Buforowanie energii kinetycznej / Hamowanie dynamiczne / MMC / Asystent parametryzacji
Wejsécia Cyfrowe, wielofunkcyjne PNP /NPN do wyboru przez uzytkownika
(P1~P8) 8 wejs¢ (programowalne)
Wyjécia Przekaznik wielofunkcyjny (N.O.,N.C)) ponizej AC250V, 1A/ Ponizej DC 30V 1A

Otwarty kolektor wielofunkcyjny
Analogowe

Sygnaly alarmowe, statusowe DC24V (Ponizej 50mA)

0do 10Vdc (ponizej 10mA): Czestotliwos¢, napiecie, prad, itp.

Zabezpieczenia Btedy Zbyt wysoki prad / Zbyt wysokie, niskie napiecie / Niedocigzenie/ Doziemienie/ Przegrzanie falownika / Blad fazy na wejsciu/wyjsciu / Btad komunikacji
Zanik sygnatu zadajacgo/ Btad sprzetowy / Wentylator/ Pre-PID /Brak silnika / Btad hamulca/ Btad czujnika PTC/ Zwarcie/ Przecigzenie
Alarmy Ochroa przed utykiem / Przecigzenie / Niedocigzenie / Podtaczenie enkodera / Utrata komunikacji z klawiaturg /

Obudowa IP00 (30~75kW, 200V/ 90~375kW, 400V), IP21 (0.75~22kW, 200V / 0.75~75kW, 400V), P54 / NEMA12 (0.75~22kW, 200V/ 400; Opcja)
Opcje Kable, klawiatura, karty Graphic LCD keypad(IP21), Extension I/0, Isolation 1/O, Encoder board, PLC board, Remote cable(2M/3M)
Komunikacja Profibus-DP, DeviceNet, Modbus TCP, Rnet, LonWorks, CANopen, EtherNet/IP
Whudowane Whbudowany modut hamujacy i filtr EMC (0.75~22kW[1~30HP]), Wbudowana komunikacja RS485(LS Bus / Modbus RTU) , Woudowany dtawik DC do 220KW

Utrata sygnatu predkosci

LS Inverter Series | 7



Naped dedykowany do aplikacji HVAC
3 fazy 0.75~18.5kW(1~25HP), 200~240V
3 fazy 0.75~90kW(1~120HP), 380~480V

« Wiele funkcji dedykowanych HVAC « Sterowanie V/f
-Sterowanie MMC (wielosilnikowe) « Wbudowan komunikacja BACnet
-Harmonogramy pracy « Komunikacja LonWorks jako opcja
(wbudowany zegar czasu rzeczywistego) « Dedykowane przyciski do klawiatury HVAC
-Kompensacja przeptywu « Whudowany filtr EMC oraz dfawik DC
-tagodne wypetnianie rur « Instalacja jeden przy drugim
-Dedykowane ramy startowe i stopu « Mozliwosc instalacji radiatoraza ptyta montazowg
-Rama stopu pompy (Opdja kiotnierz)
-(zyszczenie pompy « Bardzo mate gabaryty
-Definicja krzywych obciazenia « Kontrola zuzycia kondensatoréw i wentylatoréw
-Tryb pozarowy « Whbudowany port USB
-Sterowanie przepustnica/kontrola poziomu « Zestaw aplikagji dedykowanych (makra)

-Rozbudowany regulator PID

Model Numer

Lo

‘ LS Low Voltage ‘ ‘ Moc 5|In|ka (kW) Sena Zasilanie ‘ KIaW|atura ‘ Stopien IP Filtr EMC Diawik DC
Drive Series [0008: 0.75kW ~ 0900 : 90KW ‘ ‘ H100 ‘ 2: 3-fazy 200~240[V] ‘ C : LCD Keypad ‘ 0 :1P20 F : Wbudowany D : Wbudowany
4:3-fazy 380~480[V] E :ULTyp1 N : Brak N : Brak
Specyfikacja ogdlna
Moc silnika [HP] 1.0 120 50 75 10 20 25
[kw] 0.75 15 Z.Z 37 55 75 n 15 185
Dane wyjsciowe Moc [kVA] 19 30 45 6.1 84 n4 160 213 263
Prad wyjéciowy 5 8 12 16 2 30 42 56 69
Czestotliwos¢ 0~400Hz
Napiecie v 3-fazy 200~240V
Dane wejsciowe Napiecie M 3-fazy 200~240VAC (-15%~+10%)
Czestotliwos¢ 50 ~ 60Hz (+5%)
Prad [A] 49 8 4 12 9 17 5 23 7 32 7 46.4 62 3 77.2
Waga [kg] 33
I A A I I A N
Moc silnika [HP] 1.0 120
[kw] 075 1 .5 2,2 3.7 5.5 7.5 1 1 15 1 8,5 22 30 37 45 55 75 0
Dane wyjéciowe Moc [kVA] 19 30 45 6.1 9.1 122 183 23 29 343 465 57.1 69.4 820 1082 1288
Prad 25 4 6 8 12 16 24 30 38 45 61 75 91 107 142 169
Czestotliwos¢ 0~400Hz
Napiecie v 3-fazy 380~480V
Dane wejsciowe Napiecie v 3-fazy 380~480VAC (-15%~+10%)
Czestotliwosé 50 ~60Hz (+5%)
Prad [A] 24 42 65 87 122 175 265 334 425 50.7 69.1 69.3 846 100.1 1336 160.0
Waga [kgl 33 B 33 33 33 33 34 46 48 75 75 26 35 35 43 43
Sterowanie Algorytm sterowania  V/f, kompensacja poslizgu

Rozdzielczosc nastawy f Cyfrowa: 0.01Hz
Analogowa: 0.06Hz (f max: 60Hz)

Dokladnos¢ nastawy f 1% max czestotliwosci wyjsciowej
Krzywa V/f Liniowa, kwadratowa, uzytkownika
Przecigzalnos¢ 120% 1 minuta
Forsowanie momentu Reczne, automatyczne 1, automatyczne 2
Operowanie Metoda sterowania Klawiatura, listwa I/0, komunikacja
Nastawa f Analogowo: -10~10V, 0~10V, 0~20mA
Cyfrowo: Klawiatura lub wejscie impulsowe
Rodzaje sterowania Regulacja PID, 3-przewodowe, Limit czestotliwosci,Drugi silnik, blokada kierunku lewo/prawo, hamowanie DC, szukanie predkosci, hamowanie dynamiczne,

redukgja uptywu,géra/dét, hamowanie DC przy stopie, kompensacja poslizgu, automatyczny restart, autotuning, buforowanie energii kinetycznej, oszczednos¢ energii

Wejscia Wejscia cyfrowe Start, Reset, E-stop, sterownaie krokowe, hamowanie DC podczas stopowania, Wstepne nagrzewanie, podwyzszanie f, 3-przewodowe, przyspieszanie,
programonane (7) hamowanie lub stop, blokada MMC, start w lewo, czyszczenie pompy, btad zewnetrzny, predkos¢ JOG, przyspiespieszanie/hamowanie krokowe, wybo drugiego silnika,
zegar RTC, obnizanie f, fiksacja sygnatu analogowego, zmiana sterowania PID na predkosciowe
Impulsowe 0~3kHz, Stan niski: 0~0.8V, Stan wysoki: 3.5~12V
Wyjscia Wyjécie otwarty kolektor Ponizej DC 26V, 50mA
(programowalne)
Przekaznik bledu Wskaz btedéw, biezacy stan urzadzenia: N.O.:AC 250V (5A), DC30V(3A)
N.C.:AC 250V (1A), DC30V(1A)
Wyjscie przekaznikowe AC 250V (5A), DC30V(5A)
Wyjscie analogowe 0~12Vdc(0~20mA): Wskaz czestotliwosci, pradu, napiecia, itp.
Wyjscie impulsowe Maximum 32kHz, 0~12V
Zabezpieczenia Bledy Zbyt wysoki prad wyjsciowy, btedy zewnetrzne, zwarcie, przegrzanie, pekniecie rury, btad fazy wejéciowej, doziemienie, przegrzanie silnika,

bfad karty opcyjnej I/0, brak obciazenia, btad zapisu parametréw, E- stop, utrata sygnatu zadawania, bfad pamieci zewnetrznej, btad CPU watchdog, niedocigzenie, zbyt wysokie napiecie,
btad czujnika temp. silnika, przegrzanie falownika, bfad fazy wyjsciowej, przeciazenie, btad wentylatora, zbyt niskie napiecie, bfad wejscia analogowego
przeciazenie silnika, utrata sygnatu z klawiatury, btad przepustnicy, btad wskazu poziomu, btad silnikéw dodatkowych, btad czyszczenia pompy

Alarmy utrata sygnatu zadawania, przecigzenie, niedociazenie, przecigzenie falownika, btad wentylatora, zbyt szybkie hamowanie, zywotnos¢ kondensatoréw,
czyszczenie pompy, funkcja trybu pozarowego
Zanik zasilania Ponizej 8 ms: Brak przerwy w pracy
8ms lub dtuzej: Operacja automatycznego restartu
Obudowa 1P20/UL Open (domysInie), UL Typ 1(opcja)
Opcje Karty opcyjne Dodatkowe I/0 (w krotce)
Komunikacja Lonworks
Wbudowana komunikacja BACnet, Modbus-RTU(RS485), Metasys N2
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Lista dostepnych opc

Seria

iC5

iG5A

5100

H100

iS7

iP5A

Opdja
SV-iC5 Modbus RTU
SV-iC5 Copy Unit
SV-iG5A Remote Cable 2M
SV-iG5A Remote Cable 3M
SV-iG5A Remote Cable 5M
Nema Option 1 (SV004/008iG5A-2/4)
Nema Option 2 (SV015iG5A-2/4)
Nema Option 3 (SV022~040iG5A-2/4)
Nema Option 4 (SV055/075iG5A-2/4)
Nema Option 5 (SV110/150iG5A-2/4)
Nema Option 6 (SV185/220iG5A-2/4)
LSLV-5100 CANopen
LSLV-S100 EtherNet
LSLV-S100 Profibus
LonWorks

SV-iS7 LCD Keypad

SV-iS7 Remote Cable(2M)
SV-iS7 Remote Cable(3M)
SV-iS7 Isolation I/0

SV-iS7 Extension |10

SV-iS7 Encoder

SV-iS7 Profibus-DP

SV-iS7 PLC

SV-iS7 R-Net

SV-iS7 Modbus TCP

SV-iS7 Devicenet

SV-iS7 LonWorks

SV-iS7 CANopen
SV-P5ALCD Keypad
SV-iP5A LonWork Extension
SV-iP5ABACNet
SV-iP5A/iV5 RS485/Modbus-RTU
SV-iS5/iP5A/iV5 Devicenet
SV-iS5/iP5A/iV5 Profibus

SV-iS5/iP5A Remote Cable(2M)
SV-iS5/iP5A Remote Cable(3M)
SV-iS5/iP5A Remote Cable(5M)
SV-iPSA Modbus-TCP

Opis
Karta komunikacyjna Modbus RTU
Urzadzenie do kopiowania parametrow IC5 (na zapytanie)
Zewnetrzna klawiatura zdwumetrowym kablem
Zewnetrzna klawiatura z trzymetrowym kablem
Zewnetrzna klawiatura z pieciometrowym kablem
Ostona kabli (na zapytanie) NEMA 1 (iG5A 0.4~0.75kW)
Ostona kabli (na zapytanie) NEMA 1 (iG5A 1.5kW)
Ostona kabli (na zapytanie) NEMA 1 (iG5A 2.2~4kW)
Ostona kabli (na zapytanie) NEMA 1 (iG5A 5.5~7.5kW)
Ostona kabli (na zapytanie) NEMA 1 (iG5A 11~15kW)
Ostona kabli (na zapytanie) NEMA 1 (iG5A 18.5~22kW)
Karta komunikacji CANopen
Karta komunikacji EtherNet
Karta komunikacji Profibus-DP
Karta komunikacji LonWorks
Panel LCD iS7 (128x64 COG, 11 klawiszy, 3 LED, IP21)- 6 jezykéw w tym polski
(Angielski, Polski, Hiszpanski, Rosyjski, Turecki, Arabski)
kabel do wyniesienia klawiatury z ramka o diugoséci 2m
kabel do wyniesienia klawiatury z ramka o dtugosci 3m
Izolowane I/0, 8 wejs¢ i 2 wyjécia (Standard: 30~375kW / Optcja: 0.75~22kW)
Dodatkowe I/0, 3 wejscia i 3 wyjscia
Karta enkoderowa (enkodery inkrementalne 5-24VDC)
Karta komunikacyjna Profibus-DP
Karta PLC (Platforma MK120S )
Karta komunikacyjna Rnet
Karta komunikacyjna Modbus TCP 100M BASE-TX, 10M BASE-T support
Karta komunikacyjna DeviceNet
Karta komunikacyjna LonWork
Karta komunikacyjna CanOpen
Panel LCD
Karta komunikacyjna LonWorks
Karta komunikacyjna BACnet
Karta komunikacyjna RS485(LS Bus / Modbus RTU)
Karta komunikacyjna DeviceNet

Karta komunikacyjna Profibus-DP

kabel do wyniesienia klawiatury z ramka o dtugosci 2m
kabel do wyniesienia klawiatury z ramka o dtugosci 3m
kabel do wyniesienia klawiatury z ramka o dtugosci 5m
Karta komunikacyjna Modbus TCP

Sincos encoder signal input board
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Moduty hamujace

:W oparciu o: 150% momentu przez 100 sekund
Dla napedéw o mocy 11 do 15kW, 230V / 10%ED
Dla napeddw o mocy 18.5 do 22kW, 230V / 10%ED

Modut hamujacy
SV0150DBU-2
SV0220DBU-2

SV0037DBH-2

SV0150DBU-4
SV0220DBU-4

SV0037DBH-4
SV0075DBH-4

SV0150DBU-2U
SV0220DBU-2U
SV0370DBU-2U
SV0550DBU-2U

SV0150DBU-4U
SV0220DBU-4U
SV0370DBU-4U
SV0550DBU-4U
SV0750DBU-4U

SV0750DB-4
SV2200DB-4

Rezystory hamowania

Rezystory hamowania :W oparciu o: 5% ED (Praca ED - cykl pracy)

MCRA 120 W 100 OHM J
MCRA 120 W 50 OHM J
MCRA 120 W 40 OHM J
MCRA 200 W 100 OHM J
MCRA 200 W 160 OHM J
MCRA 200 W 200 OHM J
MCRB 300 W 100 OHM J
MCRB 400 W 200 OHM J
MCRB 400 W 160 OHM J
MCRB 400 W 100 OHM J
MCRB 400 W 50 OHM J
MCRB 400 W 40 OHM J
MCRB-ST 0.6 KW 130 OHM J
MCRB-ST 0.6 KW 33 OHM J
MCRM-ST 0.8 KW 20 OHM J
MCRM-ST 1.0 KW 85 OHM J
MCRM-ST 1.2 KW 60 OHM J
MCRM-ST 1.2 KW 15 OHM J
MCRM-ST 2.0 KW 40 OHM J
MCRM-ST 2.4 KW 30 OHM J
MCRM-ST 2.4 KW 10 OHM J
MCRM-ST 2.4 KW 8 OHM J
MCRM-ST 3.6 KW 20 OHM J
MCRM-ST 3.6 KW 5 OHM J
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Dla napedéw o mocy 30 do 37kW, 230V / 10%ED

Dla napedéw o mocy 11 do 15kW, 400V / 10%ED
Dla napedéw o mocy 18.5 do 22kW, 400V / 10%ED

Dla napedéw o mocy 30 do 37kW, 400V / 10%ED
Dla napeddw o mocy 45 do 75kW, 400V / 10%ED

Dla napeddw o mocy 11 do 15kW, 230V / 10%ED (UL, cUL listed)
Dla napedéw o mocy 18.5 do 22kW, 230V / 10%ED (UL, cUL listed)
Dla napeddw o mocy 30 do 37kW, 230V / 10%ED (UL, cUL listed)
Dla napedéw o mocy 45 do 55kW, 230V / 10%ED (UL, cUL listed)

Dla napedéw o mocy 11 do 15kW, 400V / 10%ED (UL, cUL listed)
Dla napeddw o mocy 18.5 do 22kW, 400V / 10%ED (UL, cUL listed)
Dla napedéw o mocy 30 do 37kW, 400V / 10%ED (UL, cUL listed)
Dla napeddw o mocy 45 do 55kW, 400V / 10%ED (UL, cUL listed)
Dla napedéw o mocy 75kW, 400V / 10%ED (UL, cUL listed)

Dla napeddéw o mocy 45 do 75kW, 400V / 100%ED (CE marked )
Dla napedéw o mocy 160 do 220kW, 400V / 100%ED (CE marked )

120 watt, 100 ohm resistor
120 watt, 50 ohm resistor
120 watt, 40 ohm resistor
200 watt, 100 ohm resistor
200 watt, 160 ohm resistor
200 watt, 200 ohm resistor
300 watt, 100 ohm resistor
400 watt, 200 ohm resistor
400 watt, 160 ohm resistor
400 watt, 100 ohm resistor
400 watt, 50 ohm resistor
400 watt, 40 ohm resistor
600 watt, 130 ohm resistor
600 watt, 33 ohm resistor
800 watt, 20 ohm resistor
1kW, 85 ohm resistor

1.2 kW, 60 ohm resistor

1.2 kW, 15 ohm resistor

2 kW, 40 ohm resistor

2.4 kW, 30 ohm resistor
24 kW, 10 ohm resistor
2.4 kW, 8 ohm resistor

3.6 kW, 20 ohm resistor
3.6 kW, 5 ohm resistor





